DISCIPLINA CcODIGO PRE-REQUISITOS
Controle de Sistemas Mecanicos EM707 EM670/EM590/ESH9
VETQR CARGA OF T P (@) D HS SL C
HORARIA S5 2 2 0 0 4 4 4

EMENTA RESUMIDA

Apresentar aos alunos os conceitos da teoria, wevdd a teoria classica e uma introducdo ao cef
moderno para sistemas lineares em tempo continuo

EMENTA DETALHADA

Introducéo aos sistemas de controle e a realim@&ntac
Modelagem matematica de sistemas dinamicos e ilnagdo;
Analise de desempenho no tempo e na frequéncia,
Transformada de Laplace e funcéo de transferéncia;

Controladores PID;

Controladores em avancgo e atraso;

Métodos de projeto de controladores pelo lugaraiaes;
Métodos de projeto baseados na resposta em frag{iénc

Modelagem no espaco de estados;
Controlabilidade e observabilidade;

Controle por realimentacdo de estados e de saida;

Aplicagao no controle de sistemas mecanicos
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